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Tako da su sedmi koreni broja z:
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Resenja se graficki mogu predstaviti ovako:



2. Dijagonala AB prolazi kroz O, onda je | Xo—Xpg|= | Xo—Xa|1|Yo—Y5|=
|Yo — Ya|, onda se lako mogu izrac¢unati i koordinate tacke A koje iz
navedenih formula iznose: X4 =61Y,4 = —2.

C

Tada se tacke C i D nalaze na kruznici u centru sa tackom O ¢iji je
pre¢nik duz AB, te je jednacine ove kruznice:

(—TP+(y—22=VET1Z =17 (1)
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Takode ove tacke nalaze se na simetrali duzi AB. Jednacina ove prave
odgovara jednadini prave normale na duz AB u tacki O. Kako je potrebno

odrediti jednacinu ove prave prvo moramo odrediti jednacinu prave koja

sadrzi A i B.
y=kr+n (2)
6=8k+n (3)
—2=06k+n (4)
Oduzimajuéi jednacine (3) i (4) dobija se
8 =2k (5)
k=4 (6)
Sada se moze izracunati n
6=4-8+n (7)
n = 26 (8)
Tada je jednacina prave AB
—4dr+y=—-26 (9)

(10)

Te je jednac¢ina normale na tu pravu
r+4y=n
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Kako jedno reSenje jedanacine (10) mora biti tacka 0 onda je:
n=T+4-2=15 (11)

Tada se tacke C 1 D nalaze kao reSenja sistema jednacina (1) i (11)

Iz jednadine (11) promenljivu x moZemo zapisati kao:

x=15—4y (12)

Ubacujuéi jednadinu (12) u jedna¢inu (1) dobijamo:

(15 —dy —7)* + (y — 2)* = 17 (13)
(8—4y)’+(y—2°=17 (14)
(—4y-2)"+ -2 =17 (15)
16(y —2)* + (y —2)* =17 (16)
17(y — 2)* = 17 (17)
(y—2)°=1 (18)
y—2=1=y=3 (19)
y—2=—-1=y=1 (20)
Te se sada iz jednacine (12) mogu izra¢unati X koordinate i to kao
r=15-4-3=>2=3 (21)
r=15-4-1=z=11 (22)
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Te su koordinate temena kvadrata: A(6,—2), B(11,1), C(8,6) i D(3,3)

3. Kako je
P = (12 1)

onda deljenjem jednacine sa z° dobija se

_ (122)5 o)

Odatle je

| 2= 2 cis (%TW) (4)
= (1 + cis (27%”)) (5)
1

4. Zapravo u zadatku se trazi vrednost polinoma za cis(3), te je:

p(2) = cis (%ﬁ) + cis (3;) + cis (%W) + cis (g) +1Q)

p(z) = (008 (%ﬁ) + cos <3§) + cos (%T) + cos (g)) )
+i (sm (%ﬁ) + sin (%) + sin (%T)
+ sin (g)) +1



